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	ΣΧΟΛΗ ΤΕΧΝΟΛΟΓΙΚΩΝ ΕΦΑΡΜΟΓΩΝ, ΤΜΗΜΑ: ΜΗΧΑΝΙΚΩΝ  ΠΕΡΙΒΑΛΛΟΝΤΟΣ

ΚΑΙ ΜΗΧΑΝΙΚΩΝ ΑΝΤΙΡΡΥΠΑΝΣΗΣ Τ.Ε.

ΕΙΣΑΓΩΓΙΚΗ ΚΑΤΕΥΘΥΝΣΗ: ΜΗΧΑΝΙΚΩΝ ΠΕΡΙΒΑΛΛΟΝΤΟΣ Τ.Ε.

	
	ΣΤΑΤΙΚΗ & ΔΥΝΑΜΙΚΗ ΤΩΝ ΚΑΤΑΣΚΕΥΩΝ  

ΕΡΓΑΣΤΗΡΙΟ 4 

ΣΥΝΕΧΕΙΣ ΦΟΡΤΙΣΕΙΣ – ΥΠΟΛΟΓΙΣΜΟΣ ΑΝΤΙΔΡΑΣΕΩΝ 


A.E.M.: ΧΨΖΩ (1234) : Χ=1, Ψ=2, Ζ=3, Ω=4

ΘΕΩΡΙΑ 

ΛΕΞΕΙΣ ΚΛΕΙΔΙΑ: ΜΗΧΑΝΙΚΗ ΚΑΙ ΣΥΝΘΗΚΕΣ ΙΣΟΡΡΟΠΙΑΣ, ΕΙΔΗ ΣΤΗΡΙΞΕΩΝ ΚΑΙ ΑΝΤΙΔΡΑΣΕΙΣ, ΚΥΛΙΣΗ, ΑΡΘΡΩΣΗ , ΠΑΚΤΩΣΗ, ΡΟΠΗ, ΔΙΑΓΡΑΜΜΑ ΕΛΕΥΘΕΡΟΥ ΣΩΜΑΤΟΣ (Δ.Ε.Σ.), ΥΠΟΛΟΓΙΣΜΟΣ ΑΝΤΙΔΡΑΣΕΩΝ ΣΕ ΣΥΝΗΘΗ ΣΩΜΑΤΑ ΚΑΙ ΔΙΚΤΥΩΜΑΤΑ.
ΕΙΔΗ ΑΝΤΙΔΡΑΣΕΩΝ
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ΜΕΘΟΔΟΛΟΓΙΑ ΥΠΟΛΟΓΙΣΜΟΥ ΑΝΤΙΔΡΑΣΕΩΝ 
1. Όλες οι φορτίσεις πρέπει να αναλυθούν στους άξονες Χ και Ψ.

2. Μετατρέπω τις συνεχείς  φορτίσεις σε (εικονικές) μοναχικές για υπολογιστικούς λόγους.
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3. Κατασκευάζω το Δ.Ε.Σ. του σώματος. 

4. Εφαρμόζω τις συνθήκες ισορροπίας, ΣF
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= 0, και μέσω αυτών υπολογίζω τις (έως τρεις) αντιδράσεις.
ΑΛΥΤΕΣ ΑΣΚΗΣΕΙΣ 1,2
     [image: image14.png]—27Z0 m——

F =290z KN

470 m



     [image: image15.png]ZUIQZ KN/m

M= 25[00 KNm F=290Z KN r/ﬂll()z KN/m
<—\ 90=27] B
r/ A E z H

! Y
—3.00———3.00—— 6.00 ~—4.00———4.00—— 9.00- -





1. ΔΙΚΤΥΩΜΑ ΑΒΓ                                         2. ΔΟΚΟΣ ΑΒΓΔΕΖΗ

ΣΤΑ ΠΑΡΑΠΑΝΩ ΣΧΗΜΑΤΑ, ΝΑ ΥΠΟΛΟΓΙΣΤΟΥΝ ΟΙ ΑΝΤΙΔΡΑΣΕΙΣ.
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