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Σχεδίαζη-Υλοποίηζη 

Διακριηών PID ελεγκηών
(Design-realization discrete  PID controllers) 
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Δηαθρηηός (discrete) ειεγθηής PID

(ηραπεδοεηδής προζέγγηζε)
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Δηαθρηηός (discrete) ειεγθηής PID
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Δηαθρηηός (discrete) ειεγθηής PID 

(ορζογφληθή προζέγγηζε)
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Καλόλας αλάδροκες δηαθοράς (backwards difference rule)

Καλόλας εσζείας ορζογφληθής οιοθιήρφζες (forwards rectangular 

integration)
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Παράδεηγκα -Δεδοκέλα
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΢ύζηεκα ειέγτοσ ηατύηεηας κε ΢Μ ειεγτόκελοσ

ζσζηήκαηος

ειεγθηή ΡΙ

Χρόλος αλόδοσ 0.2 sec θαη ποζοζηό σπερύυφζες 20%

ζε κολαδηαία βεκαηηθή απόθρηζε.

Να βρεζεί ο αληίζηοητος δηαθρηηός (discrete) ειεγθηής θαη

λα ζσγθρηζούλ οη αληίζηοητες βεκαηηθές αποθρίζεης θαη

ηα ζήκαηα ειέγτοσ.
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Παράδεηγκα -Επίισζε

2017 6Κ. Παρίσης, Καθηγητής

Χρεζηκοποηώληας ηολ ηύπο Tustin γηα Σs=0,07

(Σr περίποσ 3*Ts ):
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γηα Σs=0,035 έτοσκε όκοηα (Σr περίποσ 6*Ts ):
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Παράδεηγκα -Προζοκοίφζε

2017 7Κ. Παρίσης, Καθηγητής



2017 Κ. Παρίσης, Καθηγητής 8

Παράδεηγκα-Αποηειέζκαηα
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Παράδεηγκα-Αποηειέζκαηα


