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Στεδίαζη-Υλοποίηζη 

Ψηθιακών Σσζηημάηων 

Ελέγτοσ με ΓΤΡ
(Design-realization digital control systems with 

root locus technique) 
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Παράδειγμα

Y(z) KG(z)D(z)
T(z)

R(z) 1 KG(z)D(z)
 


o pμε  G(s)=G (s)G (s)

Να ζτεδιαζηεί ο ΓΤΡ 2
pμε  D(z)=1  και   G (s)=1/s
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ΓΤΡ ηοσ παραδείγμαηος
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1 KG(z) 1 0

(z 1)


   

 2(ζ-1)
θέηοσμε z=ζ και  επιλύοσμε ως προς Κ K=- =F(ζ)

ζ+1

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dF(ζ)
=0 ζ =-3 και ζ =1

dζ




ΓΤΡ ηοσ παραδείγμαηος με ηον ελεγκηή
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a 1,b 0.2

2

K(z 1) z a K(z 1)
KG(z)D(z) KG(z)D(z)

(z 1) z b (z 1)(z 0.2)

   
  

   

a 1,b 0.98

2

K(z 1) z a K(z 1) K
KG(z)D(z) KG(z)D(z)

(z 1) z b (z 1)(z 0.98) z 1

   
   

    

-1για K 1 1+ΚG(z)D(z) z 0 και T(z)=1/z=z   



Καμπύλες ζηαθερού ζ ζηο μιγαδικό επίπεδο z
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ζηο μιγαδικό επίπεδο s

ακηινικές γραμμές
sT ζT jω

2

-ωT

ζ
s=ζ+jω z=e =e e  με ζ=- ω

1-ζ

για ζ=1/ 2 ζ=-ω άρα z=e θ όποσ θ=ωΤ





ζηο μιγαδικό επίπεδο z

καμπύλες γραμμές


